














HOJA DE DATOS TÉCNICOS

SAT Series
Modelo

Diámetro mm

Máx. Velocidad rpm

Motor kW

Par específico Nm/cm3

Tornillo Longitud L/D

Rendimiento kg/hr

SAT40

41

800

75

10.9

28-70

150 - 250

SAT52

51.4

800

132

9.9

28-70

350 - 500

SAT65

62.4

800

220

9.3

28-70

500 - 900

SAT75

71

600

280

10.3

28-70

700 - 1200

SAT95

93

600

600

10

28-70

1300 - 2400

SAT110

110

400

650

10.1

28-70

1800 - 3000

SAT-T Series (tornillo triple paralelo)
Modelo

Diámetro mm

Máx. Velocidad rpm

Motor kW

Par específico Nm/cm3

Tornillo Longitud L/D

Rendimiento kg/hr

SAT-T52 

51.4

600

110

9.9

32-64

300-400

SAT-T65

62.4

60

160

9.3

32-64

500-700

SAT-T75

71

600

250

10.3

32-64

800-1200

SAT-T95

93

600

400

10

32-64

1500-2000

EC Series
Modelo

Diámetro mm

Máx. Velocidad rpm

Motor kW

Par específico Nm/cm3

Rendimiento kg/hr

EC40

41

600

30

5.8

70-120

EC52

51.4

600

55

5.5

130-220

EC65

62.4

600

90

5.1

200-350

EC75

71

600

132

4.9

400-600

EC95

93

600

315

5.3

700-1000

EC110

108

400

355

5.5

900-1200

Lab Series
Modelo

Lab-20

Lab-30

Lab-35

Diá. mm

22

30

35.6

rpm

720

600

600

L/D

32-64

32-64

32-64

Motor kW

7.5

18.5

18.5

kg/hr

5-20

15-40

25-60

TDY Series(Contra-rotación)
Modelo

Diámetro mm

Máx. Velocidad rpm

Motor kW

Par específico Nm/cm3

Tornillo Longitud L/D

Rendimiento kg/hr

TDY40

41

600

30

5.8

28-70

70-120

TDY52

51.4

600

55

5.5

28-70

130-220

TDY65

62.4

600

90

5.1

28-70

200-350

TDY75

71

600

132

4.9

28-70

400-600

TDY95

93

600

315

5.3

28-70

700-1000

TDY110

108

400

355

5.5

28-70

900-1200
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Modelo

SAT52 - TDD150

SAT65 - TDD180

SAT75 - TDD200

SAT95 - TDD240

Diá. mm

51.4/150

62.4/180

71/200

93/240 

rpm

600/90

600/90

600/90

600/90

L/D

32-64/8

32-64/8

32-64/8

32-64/8

Motor kW

110/55

160/75

250/90

500/110

kg/hr

200-400

400-800

600-1200

1500-2500

Tandem Series

■ Aplicaciones ■ Características ■ Jumbo ■ U+ ■ Tándem ■ Hoja de datos ■ Peletizador ■ Sistema de Control










